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Déploiement du bouclier thermique sur le sismomètre SEIS 
sur la plaine d’Elysium – janvier 2019

Excavation du régolithe – sol 816

Cet article résume les activités 
du bras robotisé à bord de 
l’atterrisseur InSight et les 
résultats scientifiques en 
découlant :

• Géologie de terrain et 
changement de la surface par 
activité éolienne

• Enfouissement de la sonde 
thermique HP3

• Recouvrement partiel du câble 
reliant SEIS à l’atterrisseur

• Mécanique du sol
• Nettoyage des panneaux 

solaires
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